
 
 

 

 

 

 

PROCEDURA DI VALUTAZIONE COMPARATIVA PER LA STIPULA DI N. 1 CONTRATTO DI DIRITTO 

PRIVATO PER RICERCATORE A TEMPO DETERMINATO, AI SENSI DELL’ART. 24, COMMA 3, LETT. 

B) DELLA LEGGE 30 DICEMBRE 2010, N. 240, PER IL S.C. 09/G1-AUTOMATICA 

PROFILO RICHIESTO S.S.D. ING-INF/04- AUTOMATICA 

DIPARTIMENTO DI INGEGNERIA 

PRESSO L’UNIVERSITA’ DEGLI STUDI DI MESSINA 

 

VERBALE 2 

(Valutazione preliminare dei candidati e ammissione alla discussione pubblica) 

 

 L’anno 2021 il giorno 6 del mese di luglio alle ore 9 si riunisce al completo, per via telematica, 

ognuno nella propria sede universitaria, la Commissione giudicatrice, della valutazione comparativa in 

epigrafe, nominata con D.R. prot. n. 0074223 del 09/06/21, pubblicato sul sito internet dell’Università 

di Messina, per procedere alla valutazione comparativa dei titoli, dei curricula e della produzione 

scientifica dei candidati, ivi compresa la tesi di dottorato.  

Sono presenti i sottoelencati commissari: 

Prof. Claudio Melchiorri, Università di Bologna 

Prof. ssa Maria Letizia Corradini, Università di Camerino 

Prof. ssa Maria Gabriella Xibilia, Università di Messina 

 

Il Presidente della Commissione comunica che sono trascorsi almeno 7 giorni dalla 

pubblicizzazione dei criteri e che la Commissione può legittimamente proseguire i lavori. 

I componenti accedono, tramite le proprie credenziali, alla piattaforma informatica 

https://pica.cineca.it e prendono visione dell’elenco dei candidati che risultano essere: 

 

1) Luca Patanè 

 

Ciascun Commissario rende la dichiarazione in ordine all’insussistenza di situazioni di 

incompatibilità e di conflitto di interessi con i candidati (Allegato A al presente verbale). 

La Commissione dà atto dell’esistenza della dichiarazione da parte dei candidati riguardo 

l’inesistenza di rapporti di parentela o di affinità, fino al quarto grado compreso, con un professore 

appartenente al Dipartimento che effettua la chiamata, ovvero con il Rettore, con il Direttore Generale 

o un componente del Consiglio di Amministrazione dell’Università di Messina. 

La Commissione procede quindi alla valutazione dei titoli, dei curricula e della produzione 

scientifica dei candidati, ivi compresa la tesi di dottorato, esprimendo per ciascun candidato un 

motivato giudizio analitico sui titoli, sul curriculum e sulla produzione scientifica, ivi compresa la tesi 

di dottorato, sulla base dei criteri stabiliti nella prima riunione (Allegato B al presente verbale). 



 
 

A seguito della valutazione preliminare, sono ammessi alla discussione pubblica i seguenti 

candidati: 

- dott. Luca Patanè 

La Commissione viene sciolta alle ore 10 e si riconvoca per il giorno 13 alle ore 13:30 presso la 

sala riunioni Dipartimento di Ingegneria, blocco B, piano 8, Dipartimento di Ingegneria, Contrada di 

Dio, S. Agata, 98166 Messina per la discussione pubblica che dovrà tenere il candidato ammesso sopra 

indicato. 

Letto approvato e sottoscritto seduta stante. 

 

LA COMMISSIONE  

Prof. Claudio Melchiorri (Presidente) 

Prof. ssa Maria Letizia Corradini (Componente) 

Prof. ssa Maria Gabriella Xibilia (Segretario) 

       



 
 

ALLEGATO	A)	AL	VERBALE	N.	2	
	

PROCEDURA	DI	VALUTAZIONE	COMPARATIVA	PER	LA	STIPULA	DI	N.	1	CONTRATTO	DI	DIRITTO	
PRIVATO	PER	RICERCATORE	A	TEMPO	DETERMINATO,	AI	SENSI	DELL’ART.	24,	COMMA	3,	LETT.	
B)	DELLA	LEGGE	30	DICEMBRE	2010,	N.	240,	PER	IL	S.C.	09/G1-AUTOMATICA		
PROFILO	RICHIESTO	S.S.D.	ING-INF/04-	AUTOMATICA	
DIPARTIMENTO	DI	INGEGNERIA	
PRESSO	L’UNIVERSITA’	DEGLI	STUDI	DI	MESSINA	

	
DICHIARAZIONE	INSUSSISTENZA	INCOMPATIBILITÀ/	CONFLITTO	DI	INTERESSI	

	
Il	sottoscritto	Prof.	Claudio	Melchiorri,	presso	l'Università	degli	Studi	di	Bologna,	nato	a	Genova	

(GE)	 il	 23/10/1959,	 nominato	 componente	 della	 Commissione	 per	 la	 procedura	 di	 selezione	 in	
epigrafe,	consapevole	che	chiunque	rilascia	dichiarazioni	mendaci	è	punito	ai	sensi	del	Codice	penale	e	
delle	leggi	speciali	in	materia,	ai	sensi	e	per	gli	effetti	dell'art.	76	D.P.R.	n.	445/2000	-	dopo	aver	preso	
visione	dei	nominativi	dei	candidati	alla	procedura	-	dichiara:	

	X	di	non	avere	rapporti	di	parentela	e	affinità	entro	il	quarto	grado	con	alcuno	dei	candidati	e	
che	non	sussistono	situazioni	di	incompatibilità	tra	il	sottoscritto	e	i	candidati,	così	come	previsto	dagli	
artt.	51	e	52	c.p.c.;	

	X	 che	 non	 sussistono	 abituali	 situazioni	 di	 collaborazione	 professionale,	 con	 comunanza	
d'interessi	economici	o	di	vita	di	particolare	 intensità,	avente	 i	 caratteri	della	sistematicità,	 stabilità,	
continuità	tali	da	dar	luogo	a	sodalizio	professionale	(delibera	ANAC	n.	1208	del	22	novembre	2017);	

	X	che	non	sussistono	situazioni	di	collaborazione	scientifica	tra	il	sottoscritto	e	i	candidati	di	
intensità	tale	da	porsi	in	contrasto	con	il	rispetto	del	principio	di	imparzialità	(delibera	ANAC	n.	1208	
del	22	novembre	2017).		

	In	particolare:	
X	 di	 non	 avere,		 in	 relazione	 all'ambito	 scientifico	 relativo	 alla	 selezione	 in	 oggetto,	

pubblicazioni	in	collaborazione	con	il	seguente	candidato:	
-	Luca	Patanè		
	
In	fede,		
06/07/2021	

Claudio	Melchiorri	
Allegato:	documento	d'identità		
	
	
	
	
	
	



ALLEGATO A) AL VERBALE N. 2 

 

PROCEDURA DI VALUTAZIONE COMPARATIVA PER LA STIPULA DI N. 1 CONTRATTO DI DIRITTO 

PRIVATO PER RICERCATORE A TEMPO DETERMINATO, AI SENSI DELL’ART. 24, COMMA 3, LETT. 

B) DELLA LEGGE 30 DICEMBRE 2010, N. 240, PER IL S.C. 09/G1-AUTOMATICA  

PROFILO RICHIESTO S.S.D. ING-INF/04- AUTOMATICA 

DIPARTIMENTO DI INGEGNERIA 

PRESSO L’UNIVERSITA’ DEGLI STUDI DI MESSINA 

 

DICHIARAZIONE INSUSSISTENZA INCOMPATIBILITÀ/ CONFLITTO DI INTERESSI 

 

La sottoscritta Prof.ssa Maria Gabriella Xibilia, presso l'Università degli Studi di Messina, nata a 

Catania il 2/1/66, nominata componente della Commissione per la procedura di selezione in epigrafe, 

consapevole che chiunque rilascia dichiarazioni mendaci è punito ai sensi del Codice penale e delle leggi 

speciali in materia, ai sensi e per gli effetti dell'art. 76 D.P.R. n. 445/2000 - dopo aver preso visione dei 

nominativi dei candidati alla procedura - dichiara: 

o di non avere rapporti di parentela e affinità entro il quarto grado con alcuno dei 

candidati e che non sussistono situazioni di incompatibilità tra il/la sottoscritto/a e i 

candidati, così come previsto dagli artt. 51 e 52 c.p.c.; 

o che non sussistono abituali situazioni di collaborazione professionale, con comunanza 

d'interessi economici o di vita di particolare intensità, avente i caratteri della 

sistematicità, stabilità, continuità tali da dar luogo a sodalizio professionale (delibera 

ANAC n. 1208 del 22 novembre 2017); 

o che non sussistono situazioni di collaborazione scientifica tra la sottoscritta e il 

candidato di intensità tale da porsi in contrasto con il rispetto del principio di 

imparzialità (delibera ANAC n. 1208 del 22 novembre 2017).  

 In particolare: 

o di avere, in relazione all'ambito scientifico relativo alla selezione in oggetto, 

pubblicazioni in collaborazione con il candidato Luca Patanè in numero tale da non 

costituire situazione di collaborazione scientifica abituale.  

In fede,  

DATA 06/07/21                                                                                                                             FIRMA 

 

 

Allegato: documento d'identità  

 

 



 
ALLEGATO	A)	AL	VERBALE	N.	2	

	
PROCEDURA	DI	VALUTAZIONE	COMPARATIVA	PER	LA	STIPULA	DI	N.	1	CONTRATTO	DI	DIRITTO	
PRIVATO	PER	RICERCATORE	A	TEMPO	DETERMINATO,	AI	SENSI	DELL’ART.	24,	COMMA	3,	LETT.	
B)	DELLA	LEGGE	30	DICEMBRE	2010,	N.	240,	PER	IL	S.C.	09/G1-AUTOMATICA		
PROFILO	RICHIESTO	S.S.D.	ING-INF/04-	AUTOMATICA	
DIPARTIMENTO	DI	INGEGNERIA	
PRESSO	L’UNIVERSITA’	DEGLI	STUDI	DI	MESSINA	

	
	

DICHIARAZIONE	INSUSSISTENZA	INCOMPATIBILITÀ/	CONFLITTO	DI	INTERESSI	
	
La	sottoscritta	Prof.ssa	Maria	Letizia	Corradini,	presso	l'Università	degli	Studi	di	Camerino,	nata	

a	Macerata	 il	20.10.1961	nominata	 componente	della	Commissione	per	 la	procedura	di	 selezione	 in	
epigrafe,	consapevole	che	chiunque	rilascia	dichiarazioni	mendaci	è	punito	ai	sensi	del	Codice	penale	e	
delle	leggi	speciali	in	materia,	ai	sensi	e	per	gli	effetti	dell'art.	76	D.P.R.	n.	445/2000	-	dopo	aver	preso	
visione	dei	nominativi	dei	candidati	alla	procedura	-	dichiara:	

	□	di	non	avere	rapporti	di	parentela	e	affinità	entro	il	quarto	grado	con	alcuno	dei	candidati	e	
che	non	sussistono	situazioni	di	incompatibilità	tra	il/la	sottoscritto/a	e	i	candidati,	così	come	previsto	
dagli	artt.	51	e	52	c.p.c.;	

	□	 che	 non	 sussistono	 abituali	 situazioni	 di	 collaborazione	 professionale,	 con	 comunanza	
d'interessi	economici	o	di	vita	di	particolare	 intensità,	avente	 i	caratteri	della	sistematicità,	stabilità,	
continuità	tali	da	dar	luogo	a	sodalizio	professionale	(delibera	ANAC	n.	1208	del	22	novembre	2017);	

	□	che	non	sussistono	situazioni	di	collaborazione	scientifica	tra	il/la	sottoscritto/a	e	i	candidati	
di	intensità	tale	da	porsi	in	contrasto	con	il	rispetto	del	principio	di	imparzialità	(delibera	ANAC	n.	1208	
del	22	novembre	2017).		

	In	particolare:	
□	di	non	avere,		in	relazione	all'ambito	scientifico	relativo	alla	selezione	in	oggetto,	pubblicazioni	

in	collaborazione	con	il	seguente	candidato:	
-	Luca	Patanè	
	
In	fede,		

	

Camerino,	6	luglio	2021       



ALLEGATO B) AL VERBALE N. 2  

 

  

CANDIDATO Dott. Luca Patanè 

TITOLI E  CURRICULUM 

 TITOLI VALUTABILI 

A  Dottorato di ricerca o equipollenti: Dottorato di ricerca in Ingegneria Elettronica e 

Automatica (XVII ciclo) conseguito in data 25/02/2005 presso l’Università degli Studi di 

Catania 

B  Attività didattica a livello universitario:  

o Professore a contratto per l’insegnamento di Teoria dei Sistemi A.A. 2018-2019 

presso il CdL triennale in Ingegneria Informatica (Università degli studi di Catania); 

o Titolare in qualità di RTDA dell’insegnamento di Industrial Automation and Robotics 

(Modulo B) A.A. 2019-2020 presso il CdL magistrale in Engineering and computer 

science (Università degli studi di Messina); 

o Titolare in qualità di RTDA  dell’insegnamento di Industrial Automation and Robotics 

(Modulo B) A.A. 2020-2021 presso il CdL magistrale  in Engineering and computer 

science (Università degli studi di Messina); 

o Da Aprile a Maggio 2021 è stato invitato a tenere una serie di lezioni in corso di 

svolgimento dal titolo “Biorobotics and control of intelligent bio inspired systems” 

presso la Nanjing University of Aeronautics and Astronautics (NUAA), China. 

C Attività di formazione o di ricerca: 

o Ricercatore a tempo determinato di tipo A,SSD ING-INF/04,dal 2019 ad oggi; 

o Assegno di ricerca SSD ING-INF/04 dal 2005 al 2011 (6 anni); 

o Assegno di ricerca dal SSD ING-INF/04 dal 2011 al 2017 (legge 240/2010) (6 anni). 

D Realizzazione di attività progettuale: 

o Contratto di collaborazione con L’Università degli studi di Catania in qualità di 

progettista software/hardware nell’ambito del progetto di ricerca europeo FP4-

ESPRIT 4 DICTA “Dynamic image coding using tera-speed analogic visual 

microprocessors” contratto N. IST – 1999-19007 dal 10-03-2002 al 01-07-2002; 

o Partecipazione alle attività previste dai Contratti di Collaborazione di Ricerca stipulati 

fra l'Università degli Studi di Catania e la Edinform S.p.A nell'ambito di una 

convenzione sulla “Formazione di un ricercatore nel settore elettronico circuitale 

digitale con specializzazione in embedded software programming”. dal 03-01-2005 al 

04-04-2005;  

o Contratto di collaborazione con L’Università degli studi di Catania in qualità di 

progettista software/hardware per la realizzazione di un prototipo di robot esapode 

dotato di un sistema bio-ispirato per il controllo della locomozione nell’ambito del 



progetto di ricerca MIUR PRIN dal titolo:” Strategie Innovative Bio-Ispirate Per Il 

Controllo Di Sistemi Di Movimentazione” dal 10-01-2005 al 31-03-2005; 

o Collaborazione per lo svolgimento di attività di ricerca con la PMI Innovaciones 

Microelectrònicas s.l., Siviglia (ANAFOCUS) per “lo sviluppo di architetture per la 

realizzazione di sistema percettivi basati su microprocessori analogici”, nell’ambito 

delle attività di diffusione e trasferimento tecnologico del progetto Europeo SPARKII 

STREP, 2008-2011 dal 01-05-2010 al 28-03-2011; 

o Contratto di collaborazione con L’Università degli studi di Catania in qualità di 

esperto su tematiche di “Embodied motion intelligence and autonomous robots” 

nell’ambito del progetto Europeo EMICAB, STREP, 2010-2013. dal 15-05-2012 al 

31-12-2016; 

o Contratto di collaborazione con L’Università degli studi di Catania in qualità di 

esperto su tematiche di “Metodologie e sistemi bioispirati per la locomozione e la 

percezione” dal 03-10-2017 al 02/08/2018; 

o Contratto di collaborazione con L’Università degli studi di Catania in qualità di 

esperto su tematiche di “Modellistica e controllo di sistemi robotici bioispirati” dal 21-

12-2018 a 16-11-2019; 

E  Organizzazione o Partecipazione a gruppi di ricerca nazionali e internazionali: 

o Partecipazione al gruppo di ricerca di Automatica del Dipartimento di Ingegneria 

dell’Università di Messina su tematiche relative all’identificazione di processi 

industriali, alla realizzazione di soft sensors tramite reti neurali ricorrenti e al transfer 

learning;  

o Collaborazione con il gruppo  di ricerca in Biorobotica del DIEEI Università di  

Catania; 

o Progetto di ricerca MIUR ISR1 2000-2004 “Sviluppo di metodologie innovative per 

la previsione, la mitigazione ed il controllo dei rischi derivanti da attività industriali 

chimiche e petrolifere”; 

o Progetto “Office of the Naval Research” 2003-2004 “A CNN-based hybrid 

locomotion controller “; 

o Progetto PRIN 03 “Strategie Innovative Biologicamente Ispirate per il Controllo di 

Sistemi di Movimentazione”; 

o Progetto di Ricerca Europeo SPARK, finanziato all’interno del Sixth Framework 

Programme, Information Society Technologies, Cognitive Systems, STREP, 2004-

2007 “Spatial-temporal Patterns for Action-oriented perception in Roving robots”; 

o Progetto di Ricerca Europeo SPARK II, finanziato all’interno del Seventh Framework 

Programme, Information Society Technologies, Cognitive Systems, STREP, 2008-

2011 “Spatial-temporal Patterns for Action-oriented perception in Roving robots II: 

an insect brain computational  model”; 



o Progetto di Ricerca Europeo EMICAB, finanziato all’interno del Seventh Framework 

Programme, Information Society Technologies, Cognitive Systems, STREP, 2010-

2013 “Embodied Motion Intelligence for Cognitive, Autonomous Robots”. 

 

F Titolarità di brevetti: nessun titolo presentato  

 

G Relatore a congressi e convegni nazionali e internazionali:  

o Relatore a complessivi 36 congressi nazionali ed  internazionali 

  

 

H Premi e riconoscimenti: nessun titolo presentato  

 

PRODUZIONE SCIENTIFICA 

 

TESI DI DOTTORATO dal titolo “Bio-inspired Robots: from Sensing toward Perception”  

 tutor Prof. Paolo Arena (Università degli Studi di Catania)  discussa in data 25/02/2005 presso il Dipartimento 

di Ingegneria dell’Università degli Studi di Catania  

 

PUBBLICAZIONI SCIENTIFICHE VALUTABILI 

1 Pubblicazioni su riviste internazionali: 36 indicizzate su Scopus/WOS 

2 Pubblicazioni su conferenze internazionali: 69 indicizzate su Scopus/WOS 

3 Capitoli in libri a carattere internazionale: 13 indicizzati su Scopus/WOS 

 

PUBBLICAZIONI SCIENTIFICHE  NON VALUTABILI 

 N 12 Conferenze internazionali perché non indicizzate su Scopus/WOS 

 N 13 Capitoli in libro perché non indicizzati su Scopus/WOS 

 

  

MOTIVATO GIUDIZIO ANALITICO SUI TITOLI, SUL CURRICULUM E SULLA 

PRODUZIONE SCIENTIFICA IVI COMPRESA LA TESI DI DOTTORATO 

 

GIUDIZI INDIVIDUALI : 

Prof. Claudio Melchiorri 

Il candidato presenta una produzione scientifica di rilievo e perfettamente coerente con le tematiche 

proprie del Settore Scientifico Disciplinare oggetto di questo concorso. Anche la tesi di Dottorato, 

dal titolo Bio-inspired Robots: from Sensing toward Perception, conseguita presso l’Università di 

Catania è valutata positivamente per quanto concerne il SSD. Viene espresso un parere positivo anche 

per l’attività didattica, essendo il candidato stato responsabile di alcuni corsi, e per l’attività di ricerca 

che lo ha visto coinvolto in diversi progetti sia a livello nazionale che internazionale. In conclusione, 

si ritiene che i titoli presentati ed il curriculum siano di ottimo livello e pienamente congruenti al 

settore scientifico. 



 

Prof.ssa Maria Letizia Corradini 

L’attività di ricerca scientifica del candidato, come risulta dal curriculum, è caratterizzata da ottimi 

parametri bibliometrici, ed alcuni degli articoli su rivista hanno una buona collocazione editoriale. 

Tale attività continuativa e estesa, come risulta dalle pubblicazioni presentate dal candidato, è 

originale e significativa, concentrandosi su diversi aspetti applicativi coerenti con i temi del settore 

concorsuale e con quelli interdisciplinari pertinenti. In particolare, le pubblicazioni scientifiche sono 

in gran parte relative alla robotica bioinspirata ed aspetti ad essa collegati. Queste valutazioni, 

unitamente all’esame dei parametri bibliometrici relativi alla produzione scientifica complessiva, 

portano a ritenere l'attività di ricerca del candidato di livello ottimo e congruente con la declaratoria 

del settore concorsuale. 

Prof.ssa Maria Gabriella Xibilia 

Il curriculum e le pubblicazioni scientifiche del candidato evidenziano una ampia, continuativa ed 

originale attività di ricerca su tematiche pienamente congruenti al ssd ed una buona partecipazione a 

gruppi di ricerca e progetti di rilevanza internazionale. Buona la collocazione editoriale delle 

pubblicazioni. Il candidato ha svolto attività didattica in ambito universitario, congruente al ssd. Si 

ritiene che i titoli presentati ed il curriculum siano di ottimo livello e pienamente congruenti al settore 

scientifico. 

 

GIUDIZIO COLLEGIALE 

La commissione ritiene che titoli, curriculum e produzione scientifica del candidato siano di ottima 

qualità e pienamente congruenti al Settore Scientifico Disciplinare oggetto di questa procedura 

concorsuale. La valutazione collegiale e complessiva dei titoli presentati del candidato è quindi 

ampiamente positiva. 

 

 

LA COMMISSIONE 

Prof. Claudio Melchiorri (Presidente) 

Prof. ssa Maria Letizia Corradini (Componente) 

Prof. ssa Maria Gabriella Xibilia (Segretario)      



 
 

DICHIARAZIONE	DI	CONFORMITA'	
	
	
	

La	sottoscritta	Prof.ssa	Maria	Letizia	Corradini	dichiara	di	avere	partecipato,	in	via	telematica,	alla	
riunione		tenutasi	il	06/07/21	alle	ore	9	per	lo	svolgimento	dei	lavori	della	procedura	di	valutazione	
comparativa	per	la	stipula	di	n.	1	contratto	di	diritto	privato	per	ricercatore,	a	tempo	determinato,	per	
il	Settore	Concorsuale	09/G1	e	per	il	Settore	Scientifico	Disciplinare	ING-INF/04	bandita	
dall’Università	degli	Studi	di	Messina,	ai	sensi	dell’art.	24,	comma	3,	lettera	B)	della	legge	30	dicembre	
2010,	n.	240	e	di	avere	preso	parte	alla	stesura	del	relativo	verbale,	aderendo	al	contenuto	dello	
stesso.		
	 	
	 	 	 	 	 	 	 	 Prof.ssa	Maria	Letizia	Corradini	
Camerino	06/07/21	 	 	 	 	 	 	 	

          



 
 

DICHIARAZIONE	DI	CONFORMITA'	
	
	
	

Il	 sottoscritto	 Prof.	 Claudio	Melchiorri	 dichiara	 di	 avere	 partecipato,	 in	 via	 telematica,	 alla	 riunione		
tenutasi	 il	 06/07/21	 alle	 ore	 9	 per	 lo	 svolgimento	 dei	 lavori	 della	 procedura	 di	 valutazione	
comparativa	per	la	stipula	di	n.	1	contratto	di	diritto	privato	per	ricercatore,	a	tempo	determinato,	per	
il	 Settore	 Concorsuale	 09/G1	 e	 per	 il	 Settore	 Scientifico	 Disciplinare	 ING-INF/04	 bandita	
dall’Università	degli	Studi	di	Messina,	ai	sensi	dell’art.	24,	comma	3,	lettera	B)	della	legge	30	dicembre	
2010,	 n.	 240	 e	 di	 avere	 preso	 parte	 alla	 stesura	 del	 relativo	 verbale,	 aderendo	 al	 contenuto	 dello	
stesso.		
	 	
data	 	 	 	 	 	 	 	 Prof.	Claudio	Melchiorri	
06/07/21	



 
 

 

 

 

 

PROCEDURA DI VALUTAZIONE COMPARATIVA PER LA STIPULA DI N. 1 CONTRATTO DI DIRITTO 

PRIVATO PER RICERCATORE A TEMPO DETERMINATO, AI SENSI DELL’ART. 24, COMMA 3, LETT. 

B) DELLA LEGGE 30 DICEMBRE 2010, N. 240, PER IL S.C. 09/G1-AUTOMATICA PROFILO 

RICHIESTO S.S.D. ING-INF/04-AUTOMATICA 

DIPARTIMENTO DI INGEGNERIA 

PRESSO L’UNIVERSITA’ DEGLI STUDI DI MESSINA 

 

VERBALE N. 3 

(Discussione pubblica e punteggi) 

 

 L’anno 2021 il giorno 13 del mese di luglio alle ore 13:30 si riunisce al completo, per via 

telematica, ognuno nella propria sede universitaria, la Commissione giudicatrice, della procedura di 

valutazione comparativa in epigrafe, nominata con D.R. prot. n. 0074223 del 09/06/2021, pubblicato 

sul sito internet dell’Università di Messina, per procedere con la discussione pubblica dei titoli e delle 

pubblicazioni dei candidati precedentemente ammessi. 

Sono presenti i sottoelencati commissari: 

Prof.  Claudio Melchiorri, Università degli Studi di Bologna 

Prof. ssa Maria Letizia Corradini, Università degli Studi di Camerino 

Prof. ssa Maria Gabriella Xibilia, Università degli Studi di Messina 

 

In videoconferenza, la Commissione dà atto che i canali telematici in utilizzo (Microsoft TEAMS) sono 

idonei al riconoscimento dei soggetti coinvolti e che è attraverso il link pubblico è garantita la 

partecipazione dei docenti invitati alla discussione. 

 

 La Commissione procede, quindi, all’appello dei candidati ammessi nella riunione precedente. 

E’ presente in sede il seguente candidato del quale è accertata l’identità personale: Luca Patanè. 

 Al termine della discussione pubblica, la Commissione procede ad attribuire un punteggio ai 

titoli e a ciascuna delle pubblicazioni, tenendo conto dei criteri stabiliti nella prima riunione (All. A).  

Riesaminati i motivati giudizi analitici espressi nella valutazione preliminare, sulla base dei punteggi 

attribuiti ai titoli e alle pubblicazioni riportati nella seguente tabella, e in esito alla discussione 

pubblica, la Commissione dichiara vincitore il dott. Luca Patanè con la seguente motivazione: il 

candidato soddisfa ampiamente tutti i requisiti previsti dal bando di concorso. 

   

 



 
 

CANDIDATO TOTALE PUNTEGGIO  

VALUTAZIONE TITOLI 

TOTALE PUNTEGGIO  

VALUTAZIONE PUBBLICAZIONI 

TOTALE 

PUNTEGGIO 

ASSEGNATO AL 

CANDIDATO 

Luca Patanè 23    (su 40) 51.06   (su 60) 74.06   (su 100) 

           

Il presente verbale viene redatto, letto, sottoscritto seduta stante. 

La seduta è tolta alle ore 15:00. 

 

LA COMMISSIONE  

Prof. Claudio Melchiorri (Presidente) 

Prof. ssa Maria Letizia Corradini (Componente)  

Prof. ssa Maria Gabriella Xibilia (Segretario)  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

         

 

 



ALLEGATO A) 

PUNTEGGIO TITOLI E PUBBLICAZIONI 

CANDIDATO:  Luca Patanè 

 

VALUTAZIONE TITOLI 

 

 Titoli Punti 

assegnati 

Punteggio 

max (come 

stabilito nel I 

verbale dei 

criteri) 

A Dottorato 6 6 

B Attività Didattica 3 6 

C Formazione e Ricerca 4 6 

D Attività progettuale 1 2 

E Partecipazione a gruppi di ricerca  6 6 

F Titolarità di brevetti 0 5 

G Relatore a congressi e convegni  3 3 

H Premi e riconoscimenti 0 6 

 Totale 23 40 

 

 

VALUTAZIONE PUBBLICAZIONI 

  

La numerazione fa riferimento 
all’elenco di cui all’allegato B del 

presente verbale 

Originalità, 
innovatività, 
rigore 
metodologico 
e rilevanza 

Congruenza 
con SSD  

Rilevanza 
scientifica 
collocazione 
editoriale e 
diffusione 

Apporto 
individuale 
candidato 

RI35 0.2 0.1 0.04 0.1 

RI34 0.2 0.1 0.04 0.1 

RI33 0.2 0.08 0.04 0.1 

RI32 0.2 0.08 0.04 0.1 



RI31 0.2 0.08 0.04 0.1 

RI30 0.2 0.1 0.04 0.1 

RI29 0.2 0.1 0.04 0.1 

RI28 0.2 0.08 0.04 0.1 

RI27 0.2 0.08 0.2 0.1 

RI26 0.2 0.1 0.2 0.1 

RI25 0.2 0.1 0.2 0.1 

RI24 0.2 0.1 0.2 0.1 

RI23 0.2 0.1 0.2 0.1 

RI22 0.2 0.1 0.2 0.1 

RI21 0.2 0.08 0.2 0.1 

RI20 0.2 0.08 0.2 0.1 

RI19 0.2 0.08 0.04 0.1 

RI18 0.2 0.1 0.2 0.1 

RI17 0.2 0.08 0.2 0.1 

RI16 0.2 0.08 0.2 0.1 

RI15 0.2 0.08 0.2 0.1 

RI14 0.2 0.08 0.2 0.1 

RI13 0.2 0.08 0.2 0.1 

RI12 0.2 0.08 0.2 0.1 

RI11 0.2 0.08 0.2 0.1 

RI10 0.2 0.08 0.2 0.1 

RI09 0.2 0.08 0.2 0.1 

RI08 0.2 0.08 0.2 0.1 

RI07 0.2 0.08 0.2 0.1 

RI06 0.2 0.1 0.2 0.1 

RI05 0.2 0.08 0.2 0.1 

RI04 0.2 0.08 0.2 0.1 

RI03 0 0 0 0 

RI02 0.2 0.08 0.2 0.1 

RI01 0.2 0.08 0.2 0.1 

         

CI83 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI82 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI81 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI80 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI79 0.2 0.1 0.1 0.1 

CI78 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI77 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI76 0.2 0.1 0.1 0.1 

CI75 0.2 0.1 0.1 0.1 

CI74 0 0 0 0 

CI73 0 0 0 0 

CI72 0.2 0.1 0.1 0.1 

CI71 0.2 0.1 0.1 0.1 



CI70 0.2 0.1 0.1 0.1 

CI69 0.2 0.1 0.1 0.1 

CI68 0.2 0.1 0.1 0.1 

CI67 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI66 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI65 0 0 0 0 

CI64 0 0 0 0 

CI63 0.2 0.1 0.1 0.1 

CI62 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI61 0.2 0.1 0.1 0.1 

CI60 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI59 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI58 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI57 0 0 0 0 

CI56 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI55 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI54 0.2 0.1 0.1 0.1 

CI53 0.2 0.1 0.1 0.1 

CI52 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI51 0.2 0.1 0.1 0.1 

CI50 0 0 0 0 

CI49 0 0 0 0 

CI48 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI47 0 0 0 0 

CI46 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI45 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI44 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI43 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI42 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI41 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI40 0 0 0 0 

CI39 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI38 0.2 0.1 0.1 0.1 

CI37 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI36 0.2 0.1 0.1 0.1 

CI35 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI34 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI33 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI32 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI31 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI30 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI29 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI26 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI25 0.2 0.1 0.1 0.1 

CI24 0.2 0.1 0.06 0.1 



CI23 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI22 0.2 0.1 0.1 0.1 

CI21 0.2 0.1 0.1 0.1 

CI20 0.2 0.1 0.1 0.1 

CI19 0 0 0 0 

CI18 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI17 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI16 0.2 0.1 0.1 0.1 

CI15 0.2 0.1 0.1 0.1 

CI14 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI13 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI12 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI11 0.2 0.1 0.1 0.1 

CI10 0.2 0.1 0.1 0.1 

CI09 0 0 0 0 

CI08 0.2 0.1 0.1 0.1 

CI07 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI06 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI05 0.2 0.1 0.1 0.1 

CI04 0 0 0 0 

CI03 0.2 0.1 0.1 0.1 

CI02 0.2 0.1 0.06 0.1 

CI01    0.2 0.1 0.06 0.1 

 0 0 0 0 

CL26 0 0 0 0 

CL25 0.1 0.1 0.04 0.1 

CL24 0.1 0.1 0.04 0.1 

CL23 0.1 0.1 0.04 0.1 

CL22 0.1 0.1 0.04 0.1 

CL21 0.1 0.1 0.04 0.1 

CL20 0.1 0.1 0.04 0.1 

CL19 0 0 0 0 

CL18 0 0 0 0 

CL17 0 0 0 0 

CL16 0 0 0 0 

CL15 0 0 0 0 

CL14 0 0 0 0 

CL13 0 0 0 0 

CL11 0.1 0.1 0.04 0.1 

CL10 0.1 0.1 0.04 0.1 

CL09 0.1 0.1 0.04 0.1 

CL08 0 0 0 0 

CL07 0 0 0 0 

CL06 0 0 0 0 

CL05 0 0 0 0 



CL04 0.1 0.1 0.04 0.1 

CL03 0.1 0.1 0.04 0.1 

CL02 0.1 0.1 0.04 0.1 

CL01  0.1 0.1 0.04 0.1 

Totale nominale 21.9 11.14 11.06 11.6 

Totale massimo (come stabilito 
nel verbale dei criteri)   

20 10 20 10 

Totale effettivo: punti 

 

20 10 11.06 10 
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PUBBLICAZIONI SCIENTIFICHE 
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[RI35] Fazzino, S., Caponetto, R. & Patanè, L. A new model of Hopfield network with fractional-
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06398-z 

 

[RI34] Luca Patanè, Maria Gabriella Xibilia,Echo-state networks for soft sensor design in an SRU 

process, Information Sciences,Volume 566, 2021, Pages 195-214, ISSN 0020-0255, 

https://doi.org/10.1016/j.ins.2021.03.013. 

 

[RI33] Curreri, F.; Patanè, L.; Xibilia, M.G. RNN- and LSTM-Based Soft Sensors Transferability for 

an Industrial Process. Sensors 2021, 21, 823. https://doi.org/10.3390/s21030823 

 

[RI32] Arena, P.; Patanè, L.; Taffara, S. Energy Efficiency of a Quadruped Robot with Neuro-
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https://doi.org/10.3390/en14020433 
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couplings, Phys. Rev. E 102(1) 012211 1-11 (2020)  doi: 10.1103/PhysRevE.102.012211. 
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[RI26] Dürr, V., Arena, P.P., Cruse, H., Dallmann, C.J., Drimus, A., Hoinville, T., Krause, T., Mátéfi-
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PROCEDURA DI VALUTAZIONE COMPARATIVA PER LA STIPULA DI N. 1 CONTRATTO DI DIRITTO 

PRIVATO PER RICERCATORE A TEMPO DETERMINATO, AI SENSI DELL’ART. 24, COMMA 3, LETT. 

B) DELLA LEGGE 30 DICEMBRE 2010, N. 240, PER IL S.C. 09/G1-AUTOMATICA PROFILO 

RICHIESTO S.S.D. ING-INF/04-AUTOMATICA 

DIPARTIMENTO DI INGEGNERIA 

PRESSO L’UNIVERSITA’ DEGLI STUDI DI MESSINA 

 

RELAZIONE CONCLUSIVA  

 L’anno 2021 il giorno 13 del mese di luglio alle ore 15:10 si riunisce   al completo, per via telematica, 

ognuno nella propria sede universitaria, la Commissione giudicatrice, della procedura di valutazione 

comparativa in epigrafe, nominata con D.R. prot. n. prot. n. 0074223 del 09/06/2021, pubblicato sul sito 

internet dell’Università di Messina, per stendere la relazione conclusiva.   

Sono presenti i sottoelencati commissari: 

Prof. Claudio Melchiorri, Università di Bologna 

Prof. ssa Maria Letizia Corradini, Università di Camerino 

Prof. ssa Maria Gabriella Xibilia, Università di Messina 

La Commissione ha svolto i suoi lavori nei giorni: 

I riunione: giorno 16 giugno dalle ore 9:00 alle ore 9:30; 

II riunione: giorno 6 luglio dalle ore 9:00 alle ore 10:00; 

III riunione: giorno 13 luglio dalle ore 13:30 alle ore 15:00. 

  

 La Commissione ha tenuto complessivamente n. 3 riunioni iniziando i lavori il 16 giugno 2021 e 

concludendoli il 13 luglio 2021; 

Nella prima riunione sono stati determinati i criteri per la valutazione dei titoli, curricula e produzione 

scientifica dei candidati; 

Nella seconda riunione è stata effettuata la valutazione preliminare del candidato e l’ammissione alla 

discussione pubblica dello stesso sulla base dei criteri determinati durante la prima riunione; 

Nella terza riunione è stata effettuata la discussione pubblica dei titoli e delle pubblicazioni del 

candidato, al termine del quale è stata effettuata la valutazione quantitativa dei titoli, con riferimento ai 

criteri di massima individuati durante la prima riunione. Al termine è stato dichiarato vincitore il dott. 

Luca Patanè con la seguente motivazione: il candidato soddisfa ampiamente tutti i requisiti previsti dal 

bando di concorso. 

La Commissione tenuto conto della somma dei punteggi attribuiti ha proceduto collegialmente 

all’espressione di un motivato giudizio in relazione alla quantità e alla qualità delle pubblicazioni 

valutando la produttività complessiva anche in relazione al periodo di attività.  



La Commissione dichiara vincitore il dott. Luca Patanè avendo ottenuto l’unanimità dei voti dei 

componenti della commissione giudicatrice.  

 

I verbali della presente procedura, già inseriti nella piattaforma informatica, saranno resi pubblici sul 

sito web dell’Ateneo a seguito dell’approvazione degli atti della procedura da parte del Rettore. 

La Commissione termina i lavori alle ore 15:30 del giorno 13/07/2021. 

Letto approvato e sottoscritto. 

 

LA COMMISSIONE  

Prof. Claudio Melchiorri (Presidente) 

Prof. ssa Maria Letizia Corradini (Componente) 

Prof. ssa Maria Gabriella Xibilia (Segretario)                                    

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  
 



 
 

	
DICHIARAZIONE	DI	CONFORMITA'	

	
	
	

Il	 sottoscritto	 Prof.	 Claudio	Melchiorri	 dichiara	 di	 avere	 partecipato,	 in	 via	 telematica,	 alla	 riunione		
tenutasi	 il	 13/07/21	 alle	 ore	 13:30	 per	 lo	 svolgimento	 dei	 lavori	 della	 procedura	 di	 valutazione	
comparativa	per	la	stipula	di	n.	1	contratto	di	diritto	privato	per	ricercatore,	a	tempo	determinato,	per	
il	 Settore	 Concorsuale	 09/G1	 e	 per	 il	 Settore	 Scientifico	 Disciplinare	 ING-INF/04	 bandita	
dall’Università	degli	Studi	di	Messina,	ai	sensi	dell’art.	24,	comma	3,	lettera	B)	della	legge	30	dicembre	
2010,	 n.	 240	 e	 di	 avere	 preso	 parte	 alla	 stesura	 del	 relativo	 verbale,	 aderendo	 al	 contenuto	 dello	
stesso.		
	
	
13/07/21	 	 	 	 	 	 	 Prof.	Claudio	Melchiorri	



 
 

 
	

	
DICHIARAZIONE	DI	CONFORMITA'	

	
	
	

La	 sottoscritta	 Prof.ssa	Maria	 Letizia	 Corradini	 dichiara	 di	 avere	 partecipato,	 in	 via	 telematica,	 alla	
riunione	 	 tenutasi	 il	 13/07/21	 alle	 ore	 13:30	 per	 lo	 svolgimento	 dei	 lavori	 della	 procedura	 di	
valutazione	 comparativa	 per	 la	 stipula	 di	 n.	 1	 contratto	 di	 diritto	 privato	 per	 ricercatore,	 a	 tempo	
determinato,	 per	 il	 Settore	 Concorsuale	 09/G1	 e	 per	 il	 Settore	 Scientifico	 Disciplinare	 ING-INF/04	
bandita	dall’Università	degli	Studi	di	Messina,	ai	sensi	dell’art.	24,	comma	3,	lettera	B)	della	legge	30	
dicembre	2010,	n.	240	e	di	avere	preso	parte	alla	stesura	del	relativo	verbale,	aderendo	al	contenuto	
dello	stesso.		
	 	
	 	 	 	 	 	 	 	 Prof.ssa	Maria	Letizia	Corradini	
Camerino	13/07/21	 	 	 	 	 	 	 	

          
	


